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Warunek dostateczny istnienia ekstremum warunkowego zadania (2) 

w postaci kanonicznej jest następujący: 
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element 

najmniejszy

-2 - (-15) = 13

trzy linie – zatem przechodzimy do kroku 4
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❑ Liniowe Modele Optymalizacji Dyskretnej – 

    przykłady dyskretnych problemów decyzyjnych

Przykłady – problemów

optymalizacji dyskretnej
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